Spot

Aufgabe:

SPOT ist ein lauffdhiges Aufklarungssystem fir den Au-
fen- und Innenbereich in einer fir Personen unzugangli-
chen Umgebung.

Ausriistung:

Aufgrund der Fortbewegung mit Beinen kann das System un-
ter anderem in einer unstrukturierten Umgebung eingesetzt
werden, die z. B. flr Kettenfahrzeuge nicht zuganglich ist.

SPOT kann Tiren selbststandig 6ffnen, Hindernisse Gber-
schreiten oder Treppen besteigen.

Ziel ist es, ein erstes Lagebild fir die Bedienenden von
SPOT und andere nachriickende Roboter zu bekommen.

SPOT verfligt Gber 11 Kameras zur eigenstandigen Naviga-
tion im Raum. Als Bildgebung fiir die bedienende Person
besitzt eine der Kameras eine Schwenk-/Neige-/Zoom-
Funktion.

Zusatzlich ist SPOT mit LEDs ausgestattet, um auch in vél-
lig dunklen Bereichen agieren zu kdnnen.

Fir Hantierungsaufgaben ist ein Manipulatorarm mit 7
Achsen montiert.

Kerntechnische
Hilfsdienst GmbH

L/B/H: 1100 mm/500 mm/530 mm-1.040 mm
Gewicht: 46 kg
Video: 11 Kameras
5x Umgebungserkennung
5x 360°-Umgebungs-Uberwachung
1x 30fach-Zoom
Reichweite: Mehrere Kilometer
Steigfahigkeit: >= 30°
Uberschreitfdhigkeit (Hohe): 300 mm
Manipulator: 7 Freiheitsgrade
Einsatzzeit: 90 Minuten




